Solar- / Photovoltaik
Zellenausrichtung & Prifung

Artikelnummer PBAES0024
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Hochgenaues Bildverarbeitungssystem (5 oder 16
Megapixel Auflésung) zur Lageerkennung von
Solarzellen an einem Roboterhandlingsystem und
Uberprifung von Zelldefekten.

Die Kamera blickt auf die blaue Seite von unten auf
die Zelle. Die Lagekorrekturinformationen werden
direkt an die Robotersteuerung tbergeben. Zusatzlich
wird eine Qualitatstberprifung der Zelle
vorgenommen. Der Roboter (Hersteller 1AI) kann direkt
mit der Bildverarbeitungssoftware pi4_control bedient
werden. Die Bildaufnahme kann sowohl bei kurzzeitig
stehendem Roboter als auch in der Bewegung
vorgenommen werden.

Optional kdnnen die MelRdaten in einer Datenbank
hinterlegt werden.

Zelltypen
Poly- und Monokristallin

ZellgrolRen
103 bis 210

Lageerkennung
Vermessung der Position
alternativ nach

- Bezugsmal3 Kante

- Zellmitte

- Busbarlage

Kontrolle der Zellqualitat
- Muschelausbruch

- V-Ausbruch

- Dreiecksbruch

- Loécher

- Risse

- Kanten- und

- Eckausbriiche

- Fremdkdrper

- Pastenflecken

- Fingerbreite

- Fingerunterbrechung
- Busbarbreite

- Busbarunterbrechung
- Flecken

- Siebdrucklage

Optionale Kontrollen
- Farbhelligkeit
- Farbhomogenitat

Wir behalten uns Anderungen im Sinne des technischen Fortschritts vor.
Dieses Datenblatt ist keine verbindliche Auftragsspezifikation.
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